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Semester II

No SKS Dosen

1 2 Aris Fiatno, S.T., M.T

2 2 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

3 2 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

4 2 Arif Mudi Priyatno, S.T., M.Kom

5 2 Yesi Yusmita, M.Sc

6 1 Yesi Yusmita, M.Sc

7 2 Nadia Nanda Kalista, M.Si

8 2 Juni Efendri, S.Sy., M.H

9 3 Yesi Yusmita, M.Sc

10 2 Triana Oktarina, M.Pd
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Semester IV

No SKS Dosen

1 3 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

2 2 Emon Azriadi, S.T., M.Sc.E

3 3 Aris Fiatno, S.T., M.T

4 Analisa dan Estimasi Biaya 2 Rinda Fitriana, S.E., M.Ak

5 Perilaku Organisasi 2 Dr. Samsurijal HS, S.P., M.M

Erli Febriyanti, S.Psi., M.Psi

6 2 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

7 1 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

8 2 Yesi Yusmita, M.Sc

9 2 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

19

Semester VI

No SKS Dosen

1 3 Aris Fiatno, S.T.,M.T

2 2 Yurisdian, Ph.D

3 2 Lailatul Syifa Tanjung, S.T., M.T

4 2 Emon Azriadi, S.T., M.Sc.E

5 2 Yesi Yusmita, M.Sc

6 2 Aris Fiatno, S.T.,M.T

7 2 Tim Universitas

8 3 Aris Fiatno, S.T.,M.T
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Semester VIII

No SKS Dosen

1 2 Tim Prodi

2 2 Emon Azriadi, S.T., M.Sc.E

4

Kerja Praktek

Tugas Akhir

Mnj. Sist. Pemeliharaan dan Perbaikan

Sistem Distribusi dan Transportasi

Sistem Produksi Tepat Waktu

Analisa Keputusan

Analisa dan Perancangan Perusahaan

Kalkulus II

Six Sigma

Kesehatan dan Keselamatan Kerja

Operasional Riset I

Perancangan dan Pengendalian Produksi

Analisa dan Perancangan Sistem Informasi

Metodologi Penelitian

KKN

Prak. Fisika Dasar

Statistik Industri I

Pendidikan Kewarganegaraan

Perancangan Sistem Kerja

Advanced Manufacture

Prak. Analisa dan Perancangan Sistem Informasi

PENGANGKATAN DOSEN MENGAJAR SEMESTER GENAP

PRODI S1 TEKNIK INDUSTRI FAKULTAS TEKNIK

UNIVERSITAS PAHLAWAN TUANKU TAMBUSAI TAHUN AKADEMIK 2023/2024

Prof. Dr. Amir Luthfi

Mata Kuliah

Mata Kuliah

Mata Kuliah

Bahasa Inggris Teknik

Mata Kuliah

Rektor,

Universitas Pahlawan Tuanku Tambusai

Mekanika Teknik

Pengantar Rekayasa dan Design

Ergonomi

Logika Pemrograman

Fisika Dasar 2


